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Vorwort

Studierende der Ingenieurwissenschaften stellen sehr schnell fest, dass zum richtigen Verstehen
und Einordnen der theoretischen Grundlagen des Mechanikfachs Kinematik und Kinetik das selb-
stindige Lésen von Aufgaben unverzichtbar ist. Oft glauben Ubende, die gelernten Formeln und
Lehrsétze verstanden zu haben, doch in Wirklichkeit haben sie keineswegs alle ihre Anwendungs-
bedingungen und Konsequenzen erfasst.

Das vorliegende Arbeitsbuch ist als Ergdnzung zu den Vorlesungen gedacht und bietet die
notwendigen Grundbegriffe und Formeln, zahlreiche ausfiihrlich geloste Ubungsaufgaben sowie
Fragen und Antworten zum Uberpriifen der Kenntnisse.

Alle wichtigen Teilgebiete der Kinematik und Kinetik werden behandelt und sind so struktu-
riert, dass in jedem Kapitel die drei Komponenten Grundbegriffe und Formeln, Aufgaben mit
Losungen sowie Fragen und Antworten aufeinander folgen. Dadurch besteht eine ausgewogene
Verbindung von Theorie und geldsten Ubungsaufgaben.

Der Inhalt des Buches beschrinkt sich bewusst auf das Notwendige und ist durch viele Bilder
leicht versténdlich, so dass die Studierenden schnell erkennen, worauf es ankommt und den Uber-
blick behalten. Uberhaupt habe ich mit Zeichnungen nicht gespart, da Studierende dadurch viel
schneller und besser iiber schwierige Sachverhalte "im Bilde" sind, als das je mit Text geschehen
konnte.

Zur bestmdglichen Nutzung des Buches empfehle ich, in Verbindung mit den Vorlesungen
zundchst das Wesen der wichtigsten Grundbegriffe und Grundformeln zu studieren, und dann zu
versuchen, die Aufgaben selbstindig zu 16sen. Oft ist es auch hilfreich, die Aufgaben, Losungen,
Fragen und Antworten in der Gruppe zu bearbeiten und zu diskutieren.

Da die Erfahrung zeigt, dass viele Studienanfanger den Weg von der Problemstellung zur Lo-
sung verlieren, wenn man ihn nicht systematisch anlegt, sind ergéinzend Leitlinien zum Ldsen von

Mechanik-Aufgaben als grundsétzliches Losungsverfahren angegeben.

Mit der vorliegenden 5. Auflage ist Denis Anders als Ko-Autor dazu gekommen. Weiterhin
wurden neue Beispiele und Aufgaben und eine Reihe von Ergénzungen eingearbeitet.

Wir danken dem Verlag Europa-Lehrmittel fiir die sehr gute Zusammenarbeit.

Netphen im Siegerland, 2017 Gerhard Knappstein / Denis Anders
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