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Fiir wen ist dieses Buch?

Das Taschenbuch der Elektrotechnik richtet sich an Studentinnen und Studenten an Universititen und
Fachhochschulen in den Bereichen

Elektrotechnik

Nachrichtentechnik

Technische Informatik

allgemeine Ingenieurwissenschaften mit Nebenfach Elektrotechnik
Naturwissenschaften.

Auch der titige Praktiker wird im Taschenbuch der Elektrotechnik schnell einen Zusammenhang nach-
schlagen konnen.

Was ist dieses Buch?

Das Taschenbuch der Elektrotechnik ist ein Nachschlagewerk fiir die Grundlagen der Elektrotechnik und
der Elektronik. Es enthilt aber deutlich mehr als eine Formelsammlung.

Besonderheiten

Das Taschenbuch der Elektrotechnik bietet

zahlreiche Grafiken und tabellarische Ubersichten

einen ausfiihrlichen Tabellenanhang

ausfiihrliche Sachwortverzeichnisse in deutscher und englischer Sprache

zu vielen Sachverhalten den englisch/amerikanischen Fachbegriff im fachlichen Zusammenhang
eine mathematische Formelsammlung fiir die Elektrotechnik.
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