Tabelle 6.2 Differenziationsregeln (s. S. 450)

Regel Formel fiir die Ableitung
Konstantenregel ¢ =0 (c const)
Faktorregel (cu) = cu' (c const)
Summenregel (utv) =u £
Produktregel fiir

zwel Funktionen

(uwv) = u'v + uw’

Produktregel fiir
n Funktionen

n
(u1u2...un)/: Zlul...u;...un
1=

/ R,
Quotientenregel (Z) = qui;w (v #£0)
Kettenregel fiir —u((n): o = du dv
zwel Funktionen y=uolr))- ¥y = dv dzx
Kettenregel fiir —ulw(w(@)): Y = du dv dw
drei Funktionen Y= WO Y =0 dw da
(u®) = au1/ (aeR, a#0)

Pot 1 1\ !
OTENZICEe speziell : () = —% (u #0)
u u
d(ny(z)) 1, ,_ d(ny)
Logarithmische dx Y Tv Y dx
Differenziation !

speziell 1 (u”)" = u” <v’ Inu + 1}5> (u>0)

¢ inverse Funktion zu f, d.h. y = f(z) <= 2z = ¢(y) :

Differenziation der Fx) = oder dy _ 1
Umkehrfunktion Y (y) dr dj
dy
F =0:F,+F,y =0 od
Implizite (:E,y)F + yayF © ae;
Differenziation y = —F; (Fz = 9 F, = a—y; F, # O>
Ableitung in v xd( ) v y() ( arzjjme er) d
Parameterdarstellung | ' = & _Y - Y= &
dv @ dt’ dt
_ . :p(@)COSQP Winkel Is P t
Ableitung in p=pp): y = plp)sing (Winkel ¢ als Parameter)
Polarkoordinaten

, dy  psinp+pcosp (. dx
Y “dr g - P—df
x  pcosp — psingp ©
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